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UPRAVLJANJE SAOBRACAJEM - PAMETNI AUTOPUT

Putni Informacioni Sistem - PIS

Investitor: Koridori Srbije d.o.o.
Objekat: Autoput Moravski koridor E-761
Godina zavrsetka projekta: 2023.

OPIS PROJEKTA

Na deonici dugoj 112 kilometara od Pojata (autoput E-75)
do Preljine (autoput E-763) predvidena je izgradnja
najmodernijeg autoputa u Srbiji i regionu. Projekat
predstavlja prvi digitalni autoput u Srbiji.

Projekat centralnog sistema nadzora i upravljanja
autoputem Moravski koridor E-761, Institut Mihajlo Pupin-
Automatika d.o.o. realizovao je kroz najsavremenija
tehnicka dostignuca u pogledu hardvera i softvera.

Prva faza izgradnje podrazumevala je instalaciju i pustanje
u rad ITS sistema na otvorenoj deonici puta od Pojata do
grada Krusevca, u duzini od 28 kilometara, koja obuhvata 4
petlie, 3 naplatne stanice, 5 mostova i jedno odmoriste
pokriveno ITS opremom kao i tehni¢ko operativni centar na
naplatnoj stanici Ci¢evac sa vezom ka Regionalnom
upravljackom centru Nis.

DELOVI SISTEMA

e Meteoroloske stanice,

«  Detektori (brojaci) saobracaja,

«  Kamere za prepoznavanje incidenata (AID),

« Video nadzor opste namene,

* Izmenjiva saobradajna LED signalizacija — VMS,

+  Pametna rasveta na petljama,

»  Softver za centralno upravljanje i nadzor PIS (Putni
Informacioni Sistem).
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Slika 1: Testiranje pozara sa AID
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POTENCIJAL UPOTREBE PIS SISTEMA
NA MORAVSKOM KORIDORU:

e Prikupljanje i obrada podataka sa brojaca saobracaja,
klasifikacija vozila, detekcija kriticnih sistuacija za nivo
usluge na autoputu kao i detekcija stvaranja kolona
vozila, direktno obavestavanje ucesnika u saobracaju
putem izmenjive saobradajne signalizacije o
zastojima, saobracajnim nezgodama, kao i izrada
izvestaja;

e Prikupljanje i obrada podataka sa meteoroloskih
stanica, kao i direktno obavestavanje ucesnika putem
izmenjive saobracajne signalizacije o moguéim ili
aktivnim vremenskim neprilikama, kao Sto su magla,
vetar, poledica, sneg, i sli¢no, kaoiizrada izvestaja;

«  Prikupljanje i obrada podataka sa kamera za detekciju
incidenata, kao $to su voznja u suprotnom smeru,
zaustavljena vozila, vozila koja se krecu sporo,
zapaljena vozila, Zivotinje na putu i sli¢cno, kao i
reagovanje putem izmenjive saobracajne
signalizacije.

TRI NEZAVISNA REZIMA RADA
SISTEMA:

«  Rucno putem PIS-a, gde korisnik putem
vizualizovanih podataka vrsi odredivanje akcije nad
aktuatorima sistema,

e Automatski putem PIS-a, gde sistem automatski
predlaze izvrsne funkcije nad aktuatorima detekcijom
kriticnih vrednosti,

« U potpunoj lokalnoj automatici sa udaljenim putnim
kontrolerima, gde se bez ljudskog faktora obavlja
upravljanje saobraéajem.

U sledecoj fazi predvidena je ugradnja ANPR kamera za

ocitavanje registarskih oznaka vozila i praéenje vozila koja

prevoze opasne materije, kao i ugradnja najmodernijeg

V2X ekostistema pogotovo Vehicle to the Infrastructure u

kojem ¢e PIS sakupljati najbitnije informacije od vozila i

prosledivati obavestenja vozacima direktno na instrument

tablama vozila

‘ Slika 2: PIS dijalog
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PRIMENJENA TEHNOLOGIJA REZULTATI

Primenjena tehnologija izrade softvera za centralni nadzori  Qvakvim pristupom reien je problem nadzora i
upravljanje oslanja se na WEB tehnologije i u svemu dinami¢kog vodenja saobra¢ajem na dugim i otvorenim
postuje standard u projektovanju i izradi ovakvih softvera, deonicama autoputa, gde upravlja¢ puta do sada nije imao
omogucava rad sa velikim podacima (big data), nudi takvu mogucnost, te je postignut direktan uticaj na
mogucnost integracije sa bilo kojim uredajima i sistemima poveéanje bezbednosti u saobracaju.
standardnim i novim protokolima.
Putni Informacioni Sistem - PIS nudi veliki izbor
Softver nudi module za pracenje i izveStavanje gde je krajnji  moguénosti za upravljanje saobracajem, bilo da se radi o
korisnik uvek upoznat sa desavanjima na nadziranom polju, ru¢nim ili automatskim predefinisanim saobracajnim
kao i modul za pracenje toka odrzavanja opreme gde scenarijima. Krajnjem korisniku je ostavljena moguénost
korisnik moZe da vrsi periodicno i interventno odrzavanje uz - izrade saobracajnih algortirama u zavisnosti od potreba,
softversko vodenje. Sto ovaj softver stavlja na poziciju modularnih softvera,
gde nema ogranicavanja primene u bilo kom segmentu
Lokalni putni kontroleri IMP Atlas Hydra nude potpuno drumskog saobraéaja.
automatsko vodenje saobradaja u redovnim i incidentnim ;
situacijama (Slika 3).

Slika 5: PIS RC Ni$
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Slika 3: Atlas Hydra Slika 4: KID 16

Uz vezivanje distribuiranih modula vrsi se prikupljanje
uklopnih stanja svih energetskih uredaja u ormanima
automatike duz otvorene deonice, kao i pradenje
ispravnosti opreme (Slika 4).

Slika 6: Matricni znak
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